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Zakres opracowania;

L Ogdlna specyfikacja techniczna (OST)
1I. Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST)

Grupa451  Przygotowanie terenu pod budowe

001 Przygotowanie terenu i roboty ziemne Kod CPV 45100000-8
002 Trawniki Kod CPV 45112710-5

Grupa 452  Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych Tub
ich czedci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowe] 1 wodnej

003 Podbudowa Kod CPV 45233120-6
004 Krawezniki drogowe Kod CPV 45233220-7
005 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej Kod CPV 45233222-1
006 Roboty kanalizacyjne Kod CPV 45232410-9

Grupa 453  Roboty w zakresie instalacii budowlanych

007 Roboty clektryczne Kod CPV 45316100-6




- LOGOLNA SPECYFIKACIA TECHNICZNA,

1, OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
1.1, Rodzej, nazwir | Iokalizneia egélng presdsigwzigcla

Naxwa inwestysil:  Pracbudowa perkingn naziemnego dls samochodbw osobotwych na te@eme BT
fBeskiduidego Inkubators Technologivzaego) w Biclsku - Biske]

Lokalizacia: 43-300 Bielske - Biala, vl. 1 Diywizil Pancernsi 45
dedalid ne: 1882731, 1882732, 1882/33, 1882/38

Rodzai mwestyell:  roboty budowlane
1.2, Usnestpicy procesu inwesiyeyinego:

121, Zamavdainey: Agencih Rozwoin Regionalnego 8.A.
il Clesayisks 365
43382 Bielsko - Biada

1.2.2. Wykonawaa: imr&zs%mygai@ciﬁmewgﬁ

1.3, Chovakierysiyia praedsiowsiscio

Preedmioten pizedsiowziseta 54 robely zwiazane 2 przebudows parkingu bobejongs:
- roboly demontazowe I rozbiorkowe
«  roboty zicmne
- podbudowy
~  mawierzchnle z betonowa] kostki brukews)
«  wykonsols fundunentéw pod wreadsenis
~ wykenanisodwodnienia parkinge
= avykonsoie ofwistlenis parkingy

14, Dokwmentodio technivms okeslajgen proedmiot zambwiznin 1 stanowiges podstowg do
realizicii vobdy

1.4, & Spis projektdw 1 rysunkéw wykonawezydh

» Proickt budowlany przebudowy parkingu na terenis BIT w Bieldkn - Biake} prey ul. 1 Dywinii
Pancerne} 45 opracowany przez Pracowide Architekioniczna - A4 Tomasz  Aweck,
43-300 Biskiko - Rista, ul. Skezydlewskicgs 94,

o Projekt téohniveny. ofwietlenia parkingu na tetenis BIT w Bielsky - Biakej proy ul 1 Dywisj
Pancerne] 45 opracowssy prrer mer inf. Lukasza Markiewicza,

» Przedmiarrobdl




¢ Qgdlna specyfikacja techniczna
s Szczegdlowe specyfikacje techniczne - wykaz na str. or 1

1.5. OkreSlenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okredlenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.5.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowigcy calos§é techniczno' -
uzytkows (drogeg) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.5.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wrzadzeniami technicznymi zwigzanymi 2z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakonczeniu.

1.5.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy
urzgdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosei zachodzgcych
w toku wykonywania robdt.

1.5.6. Jezdnia - czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.5.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
1 pasami dzielgcymi jezdnie.
1.5.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia,

1.5.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze¢éé wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW,

1.5.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni,

1.5.12. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu
przez Inzyniera.

1.5.13. Laboratoritum - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badari i préb zwigzanych z oceng jakosci
materialéw oraz robot.

1.5.14. Materialy - wszelkic tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.5.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw shizacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwa $cieralna - gdérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wzmacniajgca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudows,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nier6wnoéci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzehni siuzaca do przenoszenia obceigzen od ruchu na podioze,
Podbudowa moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

€) Podbudowa zasadnicza - géma czg$¢ podbudowy spelniajagca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sklada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgéé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nos$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajacy.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

1) Warstwa odsgczajgca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig do
nawierzchni,

1.5.16. Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obicktn mostowego.

1.5.17. Odpowiednia (bliska) zgodno$é - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszezonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.5.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.19. Pobocze - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw,
umieszczenia wzgdzen bezpieczenistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shizgea
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.20. Polecenie Inzyniera - wszelkic polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzynicra,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robSt lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.5.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii
projektowe;j.

1.5.22. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podhuznym)
istniejacego polaczenia.

1.5.23. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do

przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.5.24. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obicktu bedgcego przedmiotem robét.
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1.5.25. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlancgo.

1.5.26. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$é jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszezegdlnych rodzajow ruchu oraz szeroko$é chodnikdéw mierzona w §wietle poreczy mostowych
z wyltaczeniem konstrukeji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.5.27. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilodci (przedmiarem) w kolejhos’ci
technologicznej ich wykonania.

1.5.28. Zadanie budowlane - czg§¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng caloéé
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji
techmiczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robdt zwigzanych
z budowa, modermizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.6. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
i wspdhrzegdne punktéw giéwnych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dokumentacje
projektowy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru koficowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.6.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowy: '

— Zamawiajacego,

— sporzadzong przez Wykonawce.

1.6.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia czeéé umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w choéby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegblnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,,0géInych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczeni w dokumentach kontraktowych,
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
1 poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy bedy zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beds uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreSlonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw
i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okre$§lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
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W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST
1 wplynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6.4. Organizacja zaplecza budowy i zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca zorganizuje zaplecze budowy dla wlasnych potrzeb w celu zapewnienia odpowiednich
warunkow socjalnych i BHP dla pracownikéw oraz dla skladowania materiatéw i przechowywania
sprzetu.

1.6.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace

ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgee;j,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokd! terenu budowy oraz bedzie unikaé -
uszkodzen lub ucigzliwosdci dla oséb lub wlasnoéci spotecznej i inmych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoécia powstania pozaru.

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenic baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposob trwaly sa szkodliwe dia otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialtéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na $rodowisko.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgodg na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organéw administracji pafistwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich wzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesic
Zamawiajgcy.




1.6.8. Ochrona wiasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiadcicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
1 urzadzefi w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktdre maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na
terenie budowy 1 powiadomié¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznic powiadomi Inzyniera
i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych

w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.6.9. Ograniczenie obcigZzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy transporcie
materialow i wyposaZenia na i z teremu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Inzyniera. Pojazdy i ladunki powodujgce nadmierne obciazenie osiowe nie beda
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za napraw¢ wszelkich tobdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami

Inzyniera.
1.6.10. Bezpieczehstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegélno$ci Wykonawca ma obowigzek zadbal, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
Zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okres§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.6.11. Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakoriczenia
przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru koficowego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru konicowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczal roboty utrzymaniowe nie péZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.




1.6.12. Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw

Wrykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktére sa w jakikolwiek spos6b zwigzane z robotami 1 bedzie w pemi
odpowiedzialny za przestrzeganic tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia rob6t.
Wykonawca bedzie przesirzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
1 w sposob ciggly bedzie informowa¢ InZyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen
iinne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje dotyczace
proponowanego Zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrédla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego Zroédia w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie postepu robdt.
Nie przewiduje si¢ wbudowania materiatéw pochodzacych z rozbidrki.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiladz na pozyskanie
materialéw z jakichkolwiek zrédel miejscowych wiaczajac w to Zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploataciji Zrodla.

Wykonawca przedstawi dokumentacje| zawierajgcg raporty z badan terenowych 1 laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za spelnienic wymagaf iloSciowych i jako$ciowych
materiatéw z jakiegokolwiek Zrédla. |

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy: beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazati InZyniera.

Wszystkie materialy uzyskane z rozbidrki (sfrezowana masa bitumiczna, materialy brukarskie,
kanalizacyjne itp.) sa wlasno$cig Zamawiajgcego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzié¢ zadnych
wykopdw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszezegblnione w dokumentach
Umowy.

Eksploatacja Zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi
na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatéw mogg by¢é okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia

zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdow moga byé
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pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji

okreslonej partii materialéw pod wzglgdem jakoSci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane nastgpujace

warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow
w czasie przeprowadzania inspekcii,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jedli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw
zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczgc si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem

2.5, Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robot
i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badanh prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
péizniej zmieniany bez zgody InZyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kitoéry nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalefi w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajno§¢é sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
Umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey Ilub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwoé¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wybom
1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze
byé pdZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, wrzadzenmia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wrykonawca jest zobowigzany do stosowanta jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych rob6t 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba érodkéw transportu bedzie zapewnial prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach InZzyniera, w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie mogg byé
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy. _

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. '

5. WYKONANIE ROBOT

Wrykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami InZyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami 1 rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokoécei przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcey
od odpowiedzialno$ci za ich dokladno$é.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji tub odrzucenia materialéw i elementdw robot bedg oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw
i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, dogwiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne ¢zynniki wplywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakosc¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole rob6t i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
badaf w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwosciag
zapewniajacg stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sa okredlone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre§lone, Inzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.
Inzynier bedzie przckazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki
badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw i dopusci je do vzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakogé tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwoéé udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca begdzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialéw, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nic zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nic obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pis$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.
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6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
poZniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzorn Iub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u Zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawey i producenta materialow.

InZzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$é materialéw 1 robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznic od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatléw 1 robot
z dokumentacja projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrych Ilub
dodatkowych badati i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Zze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw
i dokumentéw technicznych,

2. deklaracjg¢ zgodnoéci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma, Europejska Norma lub
— aprobaty techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore spelniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreélajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan
bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik robét (zwany dalej dziennikiem budowy)

Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonala zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda
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czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezpoérednio jeden pod drugim,
bez przerw.
(2) Rejestr obmiardw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z clementéw rtobot. Obmiary wykomanych rob6t przeprowadza sie w sposdb ciggly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiar6w.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnodci materiatéw, orzeczenia
o jakoSci materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone
w formie uzgodnionej w programic zapewnienia jakodci. Dokumenty te stanowis zalgczniki do
odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢} umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

€) protokoly z narad i ustalen,

£} korespondencje na budowie.

(5) Przechowywantie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w micjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigeie kidregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoine zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacjg
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie {opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub
gdzie indziej] w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoniczenia wszystkich robo6t. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesiccznej
platnoécei na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce

1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materiatow

Diugosci 1 odleglodci pomiedzy wyszezegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdluz linii osiowe;j.
14




Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaj tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m? jako
dtugosé pomnozona przez §redni przekrdj.

Ilodci, kiére maja by¢ obmierzone wagowo, bgdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami SST.

7.3. Urzqdzenia i sprzet porﬁ iarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprz¢t wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacii.
Wiszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania rob6t,

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno§nym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciggly zachowanie dokladnosei wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera,

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koficowym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystgpowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza sie w ¢zasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone
w formie oddzielnego zalagcznika do rejestru obmiardw, kibrego wzér zostanie uzgodniony
z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b} odbiorowi cz¢sciowemu,

¢} odbiorowi kofhcowemu,

d) odbicrowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakodci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robédt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsSci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzynicra. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
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pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakod¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéei robdt. Odbioru czedciowego
rob6t dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior kovicowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koficowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
iloSci, jakoéei 1 wartosci.

Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowo$é do odbioru kohcowego bedzie stwierdzona przez
Wykonaweg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbiér koncowy rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktdrych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru  koncowego  rob6t dokona  komisja  wyznaczona przez —Zamawiajacego
W obecnoéci Inzyniera i Wykonawcey. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Iub robdt wzupehiajacych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosdci i ustali
nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznic odbiega od wymaganej dokumentacja projekiowa 1 SST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
1 bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych
rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robét jest protokét odbioru

koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakeie realizacji umowy,

2. szezegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajgce
Iub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,
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6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoédci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew.
PZI,

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania
tych rob6t wladcicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt 1 sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koficowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru konicowego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbi6ér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresiec gwarancyjnym,

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior koficowy robdt”,

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaws platnodci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$é (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skladajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
— robocizne bezpoérednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— wartod¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw
1 transportu na teren budowy,
— wartos¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie (w tym. m. innymi organizacja zaplecza), zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen Jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogélnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2019 r., poz. 1189) z pdznicjszymi
Zmianami.
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L SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)

001 Przygotowanie terenu i roboty ziemne

Kod CPV 45111200-0
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbiorn rob6t
zwigzanych z przygotowaniem terenu i robdt ziemnych w ramach przebudowy parkingu na terenic
BIT w Bielsku - Biatej przy ul. 1 Dywizji Pancernej 45.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Zakres, ktérego dotycza niniejsze SST, obejmuje roboty i czynnosci umozliwiajace i majace na celu

realizacj¢ wszelkich robdt objetych Dokumentacja Projektowa dla wymienionego w punkcie 1.1.

przedmiotu, a to:

- przygotowanie placu budowy

- roboty rozbiérkowe i demontazowe

- obstuga geodezyjna

- roboty ziemne (zdjecie humusu, korytowanie pod nawierzchnie, niwelacja terenu, wykopy dla
kanalizacji i kabli elektrycznych, wykopy pod urzadzenia)

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejsze] SST s3 zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami
1 Og6lng ST.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia rob6t podano w Ogélnej ST. Niniejsza
specyfikacja obejmuje catos$¢ rob6t zwigzanych z wykonaniem koniecznych rob6t ziemnych,
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakodé¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$é z umowsy,
projektem wykonawczym, pozostalymi SST i poleceniami ZRU. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw 1 ich rodzaju podano w Og6lnej ST.

3. SPRZET
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Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej ST.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych
robot 1 przepiséw BIOZ zostang przez ZRU zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
Wykonawca winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

- odspajania 1 wydobywania gruntéw (koparki, tadowarki)

- jednoczesnego wydobywania i przemieszezania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki)

- transportu mas ziemnych (samochody, wywrotki)

- zageszczania gruntéw (walce, ubijaki, plyty wibracyjne)

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoélnej Specyfikacii Technicznej. Wybdr
srodkdw transportu gruntéw powinien byé dostosowany do kategorii grumtu, jego objetosci,
technologii i odspajania i naladunku oraz od odleglosci transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogélne wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robot podano w Ogélnej ST.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do wykonania robét budowlanych wykonawca na wlasny koszt powinien
odpowiednio przygotowac teren, na ktérym te roboty maja by¢ wykonane, a w szczegdlnosci:
ogrodzi¢ plac budowy, ogrodzenie placu budowy powinno byé tak wykonane, aby nie
stwarzato zagrozenia dla ludzi, a jego wysoko$¢ powinna wynosié nie mniej niz 1,50 m
wygrodzi¢ strefy niebezpieczne, wyswictlié tablice ostrzegawcze 1 informacyjne,
zabezpieczyé przejscia, przejazdy
- zapewni¢ korzystanie z pradu elektrycznego niezbednego przy Wykonywamu rob6t
budowlanych oraz o§wictlenia placu budowy i miejsc pracy
- wznies¢ stosowanie do potrzeby tymczasowe budynki lub przystosowaé budynki istniejace
dla pracownikéw zatrudnionych na budowie oraz na cele sktadowania materialéw, maszyn
1 urzagdzen oraz przygotowaé miejsce do skladowania materialéw 1 sprzetu
zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkami
zapewni¢ odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownikéw zatrudnionych na budowie

5.3. Roboty rozbidrkowe i demontazowe

Roboty rozbidrkowe obejmujg rozebranie (zdemontowanie), usuniecie z terenu budowy
i sktadowanie badZ utylizacja wszystkich elementéw zgodnie z dokumentacjs projektowa lub
wskazanych przez ZRU.

Roboty rozbiérkowe i demontazowe mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie w sposob
zaakceptowany przez ZRU.
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5.4. Zdjecie humusu

Z calego terenu robot nalezy zdjaé warstwe ziemi urodzajnej. Humus sktadowaé w haldach na
terenie budowy.

3.5. Korytowanie, niwelacja terenu

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania 1 zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczegciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza, jest
mozliwe wylgcznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé sie
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchmi.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach réwnolegltych do osi drogi
Iub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno
umozliwiaé¢ naciagnigcie sznurkéw Iub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wickszych niz co
10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowal do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnodci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego
szerokod¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na poszerzeniach lub w przypadku
robdt o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez ZRU.

Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podhuznymi i poprzecznymi nawierzchni oraz zaggszczone. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze
by¢ mmiejszy od 0,95. Dopuszczalne tolerancje dla glgbokosci wykonanego koryta wynosza
+ 1 cm.

Dla szerokosci koryta dopuszezalne tolerancje wynoszg + 5 cm. Wykonanie koryta oraz profilowanie
1 zageszczenie podtoza powinno nastapi¢ bezposrednio przed rozpoczeciem ukladania warstw
nawierzchni. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym zageszczonym podiozu nie moze
odbywaé si¢ ruch budowlany nie zwigzany z wykonywaniem warstwy konstrukcyjnej nawierzchni.
Jesli dokiadnos¢ mechanicznego wykonania koryt nie jest wystarczajgca, ostateczne profilowanic
nalezy wykonaé recznie.

Jezeli podloze ulepszone pod nawierzchni¢, wykonane z materiatow zwigzanych spoiwami Iub
lepiszczami, wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny one byé usunicte wg zasad akceptowanych
przez ZRU.

5.6. Roboty ziemne i posadowienie fundamentéw

Roboty ziemne powinny by¢ wykonywane zgodnie ze szczegdtowymi wymaganiami technicznymi,
normami i zaakceptowanym przez ZRU.

Przed przystgpieniem do realizacji robdét ziemnych nalezy wykonaé zdjecie warstwy ziemi
urodzajnej oraz sprawdzi¢ zgodno$é rzgdnych terenu z danymi podanymi w Dokumentacji
Projektowe]j. W tym celu nalezy wykonaé pobiezny kontrolny pomiar sytuacyjno - wysoko$ciowy.
Wszelkie odstepstwa w tym zakresie od dokumentacji powinny byé wpisywane do Dziennika
Budowy 1 potwierdzone przez ZRU. Natomiast w trakcie realizacji wykopéw Konieczne jest
kontrolowanie warunkéw gruntowych.
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5.6.1. Sprawdzenie zgodnosci rzednych terenu i warunkow gruntowych

Wykonawca ma obowigzek biezacej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania
wykopOdw oraz pordéwnywania z zalozonymi i wskazanymi w projekcie. Niezgodnosci nalezy
odnotowaé w Dzienniku Budowy.

5.6.2. Wykonywanie wykopdéw

Przed rozpoczeciem wlasciwych robét ziemnych ZRU moze nakazaé wykonanie wykopow
odkrywkowych i przekopéw w celu ustalenia dokladnego przebiegu instalacji podziemnych.

Grunt z wykopow moze by¢ wykorzystywany do wykonanie innych robét ziemnych po uprzednim
zaakceptowaniu przez Inspektora. Nadmiar gruntu nalezy odwiez¢ na wskazany odklad.

Nachylenie terenu przy wykopie powinno zapewnia¢ samoczynny odpltyw wody od wykopu na
szerokosci 4 krotnej glebokoéci wykopu.

Jezeli w obrebie prowadzonych robdt zostang stwierdzone obiekty - instalacje podziemne nie
wykazane w dokumentacji, o fakcie nalezy niezwlocznie poinformowaé ZRU.

Roboty ziemne w rejonie urzadzen podziemnych nalezy prowadzi¢ recznie.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub szczatki archeologiczne roboty nalezy
przerwaé i powiadomi¢ Inspektora oraz wladze konserwatorskie.

5.6.3. Nienaruszalnoéé struktury dna wykopu

Wykopy nalezy wykonaé bez naruszania naturalnej struktury gruntu dna wykopu. Rzedna dna
wykopu nalezy ustanowi¢ na poziomie +0,1 m przy robotach rgcznych i + 0,2 m przy robotach
mechanicznych. Ostateczng warstwe nalezy usungé recznie, bezpodrednio przed wykonaniem
podiozy. W przypadku przegigbienia wykopéw ponizej przewidywanego poziomu, a zwlaszcza
ponize] projektowanego poziomu posadowienia nalezy doprowadzi¢ do wyrdwnania poziomu
posadowienia na koszt Wykonawcy materialem podktadowym uzgodnionym z ZRU.

W przypadku prowadzenia robét w okresie zimowym dno wykopu nalezy zabezpieczyé przed
przemarzaniem. Lub usungé warstwe przemarznieta i doprowadzi¢ do wymiany podtoza jak przy
przeglebieniu.

5.0.4. Wymagania dotyczace zag¢szezenia

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spelniaja wymaganego wskaznika zageszczenia wg projektu,
to przed ulozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogescié.

Jezeli wartodci wskaznika zaggszczenia nie moga byé osiggnieie przez bezposrednie zaggszczanie
gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajgcego
uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji ZRU.

5.6.5. Zasypywanie wykopow

Zasypywanie wykopoéw Powinno by¢ prowadzone réwnomiernie - réznica w poziomie zasypek nic
powinna przekracza¢ 0,5 m. Przed zasypaniem wykop powinien by¢ oczyszczony i odwodmony
Grunt do zasypek powinien by¢ nie zmarznigty i nie zanieczyszczony.

Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania po uzyskaniu zezwolenia Inspektora.
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Kazda warstwa gruntu zasypki powinna posiada¢ grubo$¢ 0,2m. Mozna ja zageszczac r¢cznie lub
mechanicznie.

5.6.6. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopdéw liniowych powinno postepowaé w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robdt ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuzny
i nadaé przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2%
w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntéw oraz termindéw wykonywania innych rob6t na spetienie wymagan dotyczacych
prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.
W czasie kontroli szczegbéna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenic zgodnoéci prowadzenia robot
z projektem 1 przepisami BIOZ.

6.2. Kontrola wykonania robot

Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami og6lnymi podanymi w ST. Sprawdzenie i odbiér

robdt winny byé wykonane zgodnie z normami:

- PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

- BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.

Sprawdzenie wykonania wykopow i zasypu wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci
Z wymaganiami okreslonymi w niniejszej Specyfikacji i w Dokumentacji Projektowe;.

W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrdcié na:

- odspajanie gruntéw w sposéb nie pogarszajaey ich wlasciwosci,

- zapcwnienie pewnego osadzenia rozparé stosowanych $cianek zabezpieczenia wykopow,

- odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot,

- dokladnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie).

Sprawdzenie jakosci wykonania zasypek polega na kontrolowaniu zgodnoéci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej ST i w Dokumentacji Projektowe;.

Prawidtowo$¢ zageszczenia konkretnej warstwy musi by¢ potwierdzona przez Inspektora.
Szczegdlng uwage nalezy zwrécié na:

- wlasciwe yjecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

- wiadciwe ujecie 1 odprowadzenie wysickoéw wodnych

Wskaznik zaggszezenia gruntu powinien by¢ zgodny z zatozonym w projekcie.
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Odbior robot zanikowych i ulegajacych zakryciu przeprowadzi¢ zgodnie z ST.

Odbidr rob6t zanikowych obejmuje sprawdzenie:

a) zgodno$ci wykonania wykopdw i robét ziemnych z projektem,
b) rzednych dna wykopu,

¢) grubosci poszezegdlnych warstw zasypki,

d) wskaznika zageszczenia gruntéw.

Odbidr koncowy robét przeprowadzi¢ zgodnie z ST .

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przediozone nastepujace dokumenty:
- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan,

- protokoly odbioru rob6t zanikowych i ulegajacych zakryciun.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robét

Ogoélne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w Ogélnej ST. Podstawg dokonywania
obmiaréw, okreélajacag zakres prac wykonywanych w ramach poszczegolnych pozycii, jest zalgczony
do dokumentacji przetargowej przedmiar rob6t

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi sg jednostki przyjete dla poszczegblnych robdt w przedmiarze
1 kosztorysie ofertowym.

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbioréw robét podano w ST ogdlne;.

Szczegotowe zasady odbioru okredla umowa.

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE

9.1. Zwigzane normatywy
WTWiO robét budowlano-montazowych - Tom 1 - Budownictwo ogdlne.

9.2 Zalecane normy

Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN), w tym
w szezegdlnodci:

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania
przy
odbiorze.
BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.
PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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002 Trawniki
Kod CPV 451127105

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] ogélnej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robét zwigzanych z zatozeniem i pielggnacja trawnikéw w ramach przebudowy parkingn
na terenie BIT w Bielsku - Bialej przy ul. 1 Dywizji Pancernej 45.
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1.2, Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdét zwigzanych
Z humusowaniem i obsianiem trawg zieleAcow.

1.4. Ckreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwodci zapewniajace rolinom prawidtowy
rozwaj.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgcee robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST pkt 2.0.

2. MATERIALY
2.1, Ogéine wymagania dotyczqce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST pkt 4.
2.2. Ziemia urodzajna

Ziemie¢ urodzajng (humus) - dostarcza Wykonawca

2.3. Nasiona traw

Zastosowaé gotowa mieszanke z nasion réznych gatunkéw traw. Rodzaj uzgodnic¢ z ZRU.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skiad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej zostala wyprodukowana, zdolnoé¢ kietkowania.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu z podanym skladem chemicznym (zawarto$¢ azotu,
fosforu, potasu). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu
i przechowywania.
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST pkt 5.
Stosowany sprzet pozostawia si¢ do uznania Wykonawey, po zaakceptowaniu przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transporiu
Ogdlne wymagsania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 2,

5.2, Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikéw

Wymagania dotyczace wykonania robét zwigzanych z trawnikami sg nastepujgce:

— teren pod trawniki musi byé oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng teren powinien byé obnizony
w stosunku do gazonéw lub kraweznikéw o ok. 10 cm - jest to migjsce na ziemie urodzajng

— przy zakladaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowaé sie 2 do 3 cm
nad terenem,

— teren powinien byé wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byé rozscielona réwng warstwg i wymieszana z nawozami oraz
staranmnie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy walowaé watem gladkim, a potem walem - kolczatka
lub zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do polowy wrzeénia,

— 1ilosci wysiewanych nasion zgodnie z instrukcjg producenta mieszanki nasion traw,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub walem kolczatka,

Po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania
1 stworzenia dobrych warunkéw dla podsiagkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez
walowanie kolczatka, mozna juz nie stosowaé watu gladkiego,na terenie plaskim nasiona traw
wysiewa sig wilogci od 1 do 4 kg/m?.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST pkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywanta trawnikéw polega na sprawdzeniu:

— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszezen,

— okreélenia ilosci zanieczyszczen,

— ilodci rozplanowanego humusu,

— prawidiowego uwalowania terenu,

— gestoscl zasiewu nasion,

— prawidlowe] czgstotliwosci koszenia trawnikéw 1 ich odchwaszczania,

— okresOw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania plaszczyzn trawnikdw o zbyt malej gestosci wykielkowanych zdziebet trawy.,

Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:
— prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,lysin™),
— obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci okredla umowa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy.

003 Podbudowa
Kod CPV 45233120-6

1.1. Przedmior SST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa kamiennego stabilizowanego
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mechanicznie w ramach przebudowy parkingu na terenie BIT w Bielsku - Biatej przy ul. 1 Dywizji
Pancernej 45. :

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszezonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.2, Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogélne wymagania dotyczqcee robot
Ogblne wymagania dotyczace robdt podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczqce materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST pkt 2,

2.2, Rodzaje materialéw

Na warstwe dolna stosowaé pospdtke. Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych
stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych 1 otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wladciwodci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy.

‘Wymagania
Ktuszywa tamane
‘Wyszezegdlnienie Badania

Ip.
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wiasciwosci Podbudowa wedhg
Zasadnicza Pomocnicza
1 |Zawarto§¢ ziaren mniejszych niz 0,075 od2 od2 PN-B-06714-15 [3]
mm, % (m/m) do 10 do 12
2 | Zawartoéé nadziarna, % (m/m), nie PN-B-06714-15 [3]
wigcej niz 5 10
3 | Zawarto$é ziaren nieforemnych % (m/m), PN-B-06714-16 [4]
nie wiecej niz ' 35 : 40
4 ;Z/awartosc Zanieczyszezen organicznych, 1 1 PN-B-04481 [1]
o(m/m), nie wigcej niz
5 | Wskainik piaskowy po pieciokrotnym
zagoszozeniu metoda T b T wg|  o0d30 0d 30 BN-64/8931-01 [26]
PN-B-04481, % do 70 do 70
6 | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralnoéé caitkowita po pelnej liczbie 35 50
obrotéw, nie wigcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) $cieralnos$é czesciowa po 1/5 peinej 30 35
liczby obrotéw, nie wiecej niz
7 | Nasigkliwosé, % (m/m), nie wigce]j niz 3 3 PN-B-06714-18 [6]
8 [Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25
cyklach zamrazania, % (m/m), nie wigcej 5 10 PN-B-06714-19 [7]
niz :
9 | Zawartosé zwigzlkow siarki
w przeliczeniu na 303, %{(m/m), nic 1 1 PN-B-06714-28 [9]
wigcej niz
10 [ Wskaznik nodnoSci Wnes mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy niz: PN-8-06102
a) przy zageszezenin Ig > 1,00 30 60 [21]
b) przy zageszezenin Is> 1,03 120 -

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajgcym
gruntu do podbudowy.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogo6lne zasady wykonania robét podano w OST pkt 5.
5.1. Przygotowanie podloza

nieprzenikalnie drobnych czgstek

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w SST 002 , Korytowanie”.
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5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno speiniaé nastepujgce wymagania:

— wyréwnane i wyprofilowane zgodnie ze spadkami okres§lonymi w dokumentacji projektowe;j,
réwnos¢ powierzchni z odchytkami wysokodei I 30 mm,

— zageszezone do stopnia Is = 0,97.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cile okre§lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé
w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla
rozsegregowaniu 1 wysychaniu.

5.4. Whudowywanie i zageszezanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosdci projektowanej. Grubosé pojedynczo
ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé
rozlozona

W sposob zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli
podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczeeie budowy kazde] nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszezania powinna odpowiadaé wilgotnodci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢é osuszony przez mieszanie i napowictrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona
okreslong ilosciag wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaZnika nosnoéci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST pkt 6.
6.2, Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw, przeznaczonych do
wykonania robot. Badania powinny obejmowad wiladciwoséci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej
specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét nalezy bada¢ uziarnienie mieszanki, wilgotno$¢ mieszanki, zageszczenie warstw.
Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie, az do osiggni¢cia wymaganego wskaznika
zageszezenia. Zaggszezenie podbudowy nalezy sprawdzié wg BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenic badania jest miemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, Kkontrole
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02.
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Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E; do pierwotnego modutu odksztalcenia E jest niec wickszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Zakres badan:

- szeroko$¢ podbudowy (na jezdniach bez kraweznik6w) winna byé wigksza od warstwy $cieralnej
025 cm

- réwnos¢ podbudowy (nieréwnosci nie moga przekraczaé 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinny by¢ zgodne z dokumentacja projekiows z tolerancja +0,5%)

- 1zgdne wysokosciowe (roéznice pomigdzy rzednymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac + 1 cm, - 2cm)

- uksztaltowanie osi podbudowy (nie moze byé przesunigta w stosunku do projektowanej o wiecej
niz + 5 cm)

- grubo$¢ podbudowy (tolerancja + 10%)

- no$nosé podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepts,

— dostarczenie mieszanki na migjsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zageszczenie rozlozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robdt. :
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

3. PN-B-06714-15
4.  PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8.  PN-B-06714-26
9.  PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12.  PN-B-06714-42
13.  PN-B-06731
14.  PN-B-11111
15.  PN-B-11112
16. PN-B-11113
17.  PN-B-19701
18. PN-B-23006
19.  PN-B-30020
20. PN-B-32250

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
Kruszywa  mineralne. Badania.  Qznaczanie
zanieczyszczef obeych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego.

zawartodcei

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednig.

Kruszywa - mineralne.  Badania.
zanteczyszezeh organicznych.
Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowa.
Kruszywa  mineralne.
krzemianowego.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.

Oznaczanie  zawartosci

Badania. Oznaczanie  rozpadu

Kruszywa  mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci
w bebnie Los Angeles.
Zuzel wielkopiecowy = kawatkowy. Kruszywo budowlane

i drogowe. Badania techniczne.
Kruszywa mineralne. Kruszywa mnaturalne
drogowych. Zwir i mieszanka.

do nawierzchni

Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni

drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek.

Cement. Cement powszechnego wuzytku. Skiad, wymagania
1 ocena zgodnosci.

Kruszywo do betonu lekkiego.
Wapno.

Materialy budowlane. Woda do betonu 1 zapraw.
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21.  PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie.

22.  PN-8-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchmia z tlucznia
kamiennego.

23.  PN-S-96035 Poi)ioly lotne. _

24, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni
drogowych.

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskazZnika piaskowego.

27. BN-64/8931-02 Drogi  samochodowe. Oznaczanie modulu  odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie plyta.

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i
latg.

29.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe, Pomiar ugigé¢ podatnych ugieciomierzem
betkowym.

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa
1997.
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004 Kraweiniki drogowe
Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych w ramach przebudowy
parkingu na terenie BIT w Bielsku - Biatej przy ulicy 1 Dywizji Pancernej 45.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z ustawieniem kraweznikéw betonowych na tawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych,
pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Og6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST pkt 2.
2.2, Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:

- krawezniki betonowe,

piasek do zapraw,

cement do podsypki 1 zapraw,
- woda,

- beton B20 na lawy.

|

2.3. Kraweiniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01.
Zastosowa¢ krawezniki uliczne 15 x 35 x 100 cm, pierwszego gatunku oraz krawezniki najazdowe.

2.4. Krawe¢iniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1. Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia
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Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny byé bez rys, pcknie¢ i ubytkéw betonu,
o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementdéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow, zgodnie
z BN-80/6775-03/01, nie powinny przekraczaé warto$ci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikéw betonowych

Dopuszczalna
Rodzaj wad i uszkodzen | wielkosé wad i
uszkodzen
Gatunek 1
Wklestosé lub wypukiosé powierzchni kraweznikow | 2
W mm
szczerby . ogranjc’za.jacych powierzchnie niedopuszczalne
i uszkodzenia gbérne (Scieralne), mm
krawedzi 1 narozy
ograniczajacych pozostale
powicrzchnie:
- liczba max 2
- dtugosé, mm, max 20
- gleboko$¢, mm, max 6

2.4.2. Sktadowanie

Krawgzniki betonowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane
wedhug typow, rodzajow, odmian, gatunkéw i wielkosci.

Krawegzniki betonowe nalezy uvkladaé z zastosowaniem podkladek i przekladek drewnianych
0 wymiarach: grubo$¢ 2,5 cm, szeroko§¢ 5 cm, dlugo$¢ min. 5 cm wicksza niz szeroko$é
kraweznika.

2.4.3. Beton i jego sktadniki

2.4.3.1. Beton do produkeji kraweznikow

Do produkeji kraweznikéw nalezy stosowaé beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. W przypadku
wykonywania krawgznikéw dwuwarstwowych, géma (licowa) warstwa kraweznikéw powinna by¢
wykonana z betonu klasy B 30.

Beton uzyty do produkcji krawgznikéw powinien charakteryzowac sig:

- nasigkliwoscig, ponizej 4%,

- S$cieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatimku 1: 3 mm, dla gatunku 2 : 4 mm,

-~ mrozoodpornoscia 1 wodoszezelnoécia, zgodnie z norma PN-B-06250.

2.4.3.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg
PN-B-19701.
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Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.
2.4.3.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712.
Kruszywo nalezy przechowywal w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentdw, gatunkdw i marek.

2.43.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-32250.
2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim
klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.6. Materialy na lawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowad, dla:
a) lawy betonowej - beton klasy B20, wg PN-B-06250

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
— betoniarck do wytwarzania betonu 1 zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibrator6w ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukladaé nalezy na s$rodkach transportowych W pozycji pionowe] z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem sie 1 uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawaé poza $ciany srodka transportowego wiecej niz
1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow
Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
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Kruszywa mozna przewozié dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiafami. Podczas transportu kruszywa
powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas¢ zalewows nalezy pakowal w bebny blaszane Iub beczki drewniane. Transport powinien
odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebndéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod fawy nalezy wykonywaé zgodnic z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planic z uwzglednieniem
w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanic law
Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

5.3.1. Lawa betonowa :

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozsciclony w szalowaniu lub
bezpodrednio w korycie powinien byé wyréwnywany warstwami. Betonowanie law nalezy
wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowaé co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypelione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Ustawienie krawg¢znikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatlo (odlegtosé gérnej powierzehni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.
Ustawienie krawgznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2. Ustawienie kraweznikOw na lawie betonowej

Ustawianie kraweznikéw na lawiec betonowej wykonuje na podsypce cementowo-piaskowej
o grubosci 3 do 5 cm po zageszezeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rebot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robét podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

6.2.1. Badania kraweznikéw
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Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca na zadanie Inwestora wykona badania nasigkliwosci
przeznaczonych do ustawienia kraweznikow betonowych i przedstawi¢. wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie
z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw clementéw nalezy przeprowadzié¢ z dokladno$cig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub taSmy zgodnie z wymaganiami tablicy
11 2. Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementow wykonuje sie przez przylozenie katownika
do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materialow

Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny
obejmowa¢ wszystkie wilasciwosci, okre§lone w normach podanych dla odpowiednich materialéw
w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi & 2 cm. Zageszczenie podioza powinno byé zgodne z pkt
5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodno$¢ profilu podhuznego gérnej powierzehni taw z dokumentacjg projektows.
Profil podiuzny goérnej powierzchni lawy powinien byé zgodny z projektowany niwelets.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary law.
Wymiary law nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynoszg:
- dla wysokosci + 10% wysokoéci projektowane;,
- dla szeroko$ci + 10% szerokosci projektowane;.

¢} Réwnoséé gérmej powierzchni taw.
Réwnos¢ gomej powierzehni lawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m lawy, trzymetrowej laty.
Przeswit pomiedzy géma powierzchnia tawy i przylozong tatg nie moze przekraczaé 1 cm.

d) Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kicrunku nie moze przekraczaé + 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy. '

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzaé:
a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, kidre wynosi
+ 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

40




b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszezyzny kraweznika od niwelety pIOJthOWﬂIle,
ktére wynosi £ 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

¢) ré6wnos$¢ gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwéch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym prze$wit pomiedzy gorma powierzchnia
kraweznika 1 przytozona lata nie moze przekracza¢ 1 cm,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowi wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogéne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszysikie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie koryta pod tawe,

—~ wykonanie lawy,

- wykonanie podsypki.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST pkt 9. Szczegdélowe zasady platnosci
okregla umowa.,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-B-06250 Beton zwykly.

PN-B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe,

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw 1 zapraw.
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego.
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PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech

geometrycznych.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir 1 mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego wuzytku. Sklad, wymagania
1 ocena zgodnosci.

PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania,

BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania
i odbiorn.

10.2. Inne dokumenty

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979
11982r.

005 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej

Kod CPV 45233221-1

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki betonowej w ramach przebudowy
parkingu na terenie BIT w Biclsku - Bialej przy ul. 1 Dywizji Pancernej 45.
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1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z wykonaniem chodnika i zjazdow z brukowej kostki betonowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa Ilub w dwdch warstwach polgczonych
7e sobg trwale w fazie produkcii.

1.4.2. Pozostale okreflenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST pkt 2.
2.2, Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydane]j przez uprawniong jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkéw.
Powierzchnia géma kostek powinna byé rowna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,
wklesnigeia nie powinny przekraczaé 2 mm dla kostek o grubosei < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Droge i parking wykonac z kostki gr. 8,0 ¢m.

Tolerancje wymiarowe wynosza.
- mna diugoéci + 3 mm,

— na szerokosci + 3 mm,

— na grubodei = 5 mm.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
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Lp. Cechy Wartosé

1 [Wytrzymato§¢ na S$ciskanie po 28 dniach, MPa, co

najmnie;j 60
a) drednia z szeéciu kostek 50
b) najmnigjsza pojedyncze] kostki

2 | Nasiakliwo$¢ woda wg PN-B-06250, %, nie wiecej niz 5
Odpormos$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg
PN-B-06250:
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie wi¢cej niz 5
¢) obniZenie wytrzymalosci na sciskanie w stosunku do
wytrzymatosci 20

probek nie zamrazanych, %, nie wigcej niz

4 | Scieralno§é na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm, 4
nie wiecej niz

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1, Cement

Do produkeji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej
niz ,32,5”. Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadaé
wymaganiom PN-B-19701.

2.3.2. Kruszywo do betonu
Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712.

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy
zalozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250.

2.3.4. Dodatki

Do produkciji kostek brukowych stosuje sig dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikow, zgodnie
z recepty laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wieksza wytrzymalo$¢, mniejsza nasigkliwo$é
1 wickszg odpornoéé na niskie temperatury i dziatanie soli. '

Stosowane barwniki powinny zapewnié kostce trwale wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki
nieorganiczne.

2.3. Podbudowa - pospélka
- kruszywo tamane 0/63

2.4. Podsypka
- piasck stabilizowany cementem
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetn
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Male powierzchnie ¢chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowad
mechaniczne urzadzenia ukladajace. Urzadzenie sklada si¢ z woézka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na migjsce ich ulozenia.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportn
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkeji kostki betonowe ukiadane sg warstwowo na palecic. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymalosci projektowanej, kostki przewozone sg na stanowisko,
gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folie i spina ta$ma stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozié¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKOQNANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogoélne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Koryto

Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podluznymi i poprzecznymi. WskaZnik zageszczenia koryta nie powinien byé mniejszy niz 0,97
wedlug normalnej metody Proctora. '

5.3. Podbudowa

Na podbudowe zastosowaé kruszywo tamane.0/63 zageszczane mechanicznie za$ na podsypke -
piasek stabilizowany cementem. Grubo$¢ warstw zgodnie z dokumentacjg projektows.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uklada si¢ ma podsypce w taki sposéb, aby szczeliny miedzy kostkami wynosily od
2 do 3 mm. Kostk¢ nalezy ukladaé ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz
W czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu,
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Po uloZeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchnie
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystgpi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

Do ubijania wlozonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje sie wibratory plytowe z ostong
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku érodka 1 jednoczeénie
w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeli¢ szczeliny materialem do wypelnienia i zamieéé
nawierzchnig. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢
zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoSci robét
Ogo6lne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek brukowych
posiada aprobate techniczng.
Nastepnie na zadanie Inwestora wykonaé badania nasigkliwosci kostek betonowych.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodno§ci z dokumentacja projektows
1 odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:
glebokoéci koryta:

o szerokosci do 3 m: = 1 cm,

o szerokosci powyzej 3 m: £2 cm,
szerokodci koryta: + 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gruboéci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podhuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.3 ninicjszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowoSci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektows oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej
SST:

pomierzenie szeroko$ci spoin,

sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidlowosci wypelnienia spoin,

sprawdzenie, czy przyjety deseil (wzdr) i kolor nawierzchni jest zachowany,
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6.4. Sprawdzenie cech geometryeznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie réwnosci

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy tatg co najmniej raz na kazde 150 do 300
m? utozonego chodnika i w micjscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika.
Dopuszezainy przeswit pod tata 4 m nie powinien przekraczaé 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadzaé nalezy za pomoca niwelacji, bioragc pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zalamania niwelety nie moga
przekraczaé

+3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 m* chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki
betonowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST pkt 9, Szczegdlowe zasady platnosei
okresla umowa.

47




10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie §cieralnoéci na tarczy Boechmego.

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenic wskaznika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
" Nie wystepuja.

{06 Roboty kanalizacyjne

Kod CPV 45232410-9

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjsze)] ogélnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania
1 odbioru robét zwigzanych z wykonaniem odwodnienia parkingu (kanalizacji deszezowej) w ramach
przebudowy parkingu na terenic BIT w Bielsku — Biale;j.
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1.2. Zakres stosowania SST

Ninigjsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
irealizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robét objetych SST

Zakres robot:
- kanalizacja deszczowa

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
iz definicjami podanymi w OST pkt 1.5. '

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST pkt 2.

2.2. Beton

Beton B-20 powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-06250.

2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.

2.4. Piasek budowlany

Piasek na podsypke cementowo - piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.
Odwodnienie liniowe zamkniete

2.5. Kanalizacja deszczowa

- rury kanalizacyjne PCV lite klasy S tgczone na weisk na uszezelki gumowe

- studzienki $ciekowe betonowe @ 500 mm lub tworzywowe @ 425, z pierscieniem odcigZajgcym,
nakrywa Zelbetows i zeliwng krata - jezdniowsg klasy C250

- studnie kanalizacyjne z kregéw zelbetowych @ 1000, z wbudowanymi Zeliwnymi stopniami
zlazowymi, nakrywy zelbetowe osadzone na zelbetowych pierscieniach odcigzajacych, wilazy
kanalowe typu cigzkiego, kinety prefabrykowane lub wylewane na mokro (mozna zastosowaé
sysiemowe studnie tworzywowe)
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3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST pkt 3.
Rodzaj zastosowanego sprzetu pozostawia si¢ do uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przez
inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomocy kotkéw osiowych, kotkow §wiadkéw i kotkdéw krawedziowych.

© 5.3. Kanalizacja deszczowa

Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét - wykopu
(rgcznie lub mechanicznie) powinny byé dostosowane do glebokosci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego sprz¢tu mechanicznego.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanahu, do ktérych dodaje sie
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian.

Ukladanie rurociagbéw

Rurociggu uktada¢ w wykopie na 20 cm podsypce piaskowej. Wykonawstwo rozpoczaé od
najnizszego punkiu. Ulozone rury obsypaé piaskiem gr. 30 cm ponad wierzch rury. Piasek zageécié
rgeznie. Pozostaty wykop, poza pasem drogi zasypaé gruntem rodzimym zageszczonym warstwami.
Po ulozeniu rurociggéw wykonaé prébe ich szczelnosei.

Studzienki betonowe

Dno studzienki wykona¢ na mokro z betonu hydrotechnicznego z wyprofilowang kinets. Kineta
w dolnej czgsei (do wysokosci polowy $rednicy kanahu) winna mieé przekr6j zgodny z przekrojem
kanatu, a powyzej przedtuzony pionowymi $cianami do poziomu maksymalnego napehicnia kanatu.
Dno studzienki powinno mie¢ spadek min. 3% w kierunku kinety.

Nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:
- wszystkie kanaly w studzienkach taczy¢ o§ w 0§,
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- studzienki montowaé w wykopie o $cianach pionowych, umocnionych - dopuszcza sie stosowanie
wykopdw szerokoprzestrzennych w terenach wolnych od zabudowy i uzbrojenia

- studzienki posadawia¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa piasku lub zwira) dnie wykopu

- przy Zmianie kierunku trasy kanahu kineta powinna mie¢ ksztatt tuku stycznego do kierunku trasy
kanalu, natomiast przy zmianie $rednicy kanalu powinna ona stanowié przejécie z jednego
wymiaru w drugi,

- poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien byé z nig réwny, natomiast w zieleaicach
i trawnikach gérna krawedZ wilazu powinna znajdowaé sie na wysokoéci min. 10 ¢m ponad
poziomem terenu. Wlazy nalezy obetonowaé na szer. 30+45 cm,

- studzienki konirolne na przylaczach kanalizacyjnych o drednicach min. 425 mm lokalizowaé
w odleglosci okoto 2 m od gramicy nieruchomosei, a w przypadkach polgczen ,,na $lepo” do
kanalu gléwnego - w odleglodci nie wigkszej niz 30 m od ciagu gtéwnego,

- maksymalna odlegto$é miedzy studzienkami na kanale gléwnym - 80+100 m.

- studnie betonowe nalezy z zewngtrz, przed zasypaniem zaizolowaé przeciwwilgociowo masa
bitumiczng

Studzienki §ciekowe :

Studzienki Sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni drég i placéw,

powinny by¢ z wpustem ulicznym Zeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosi¢:

- gleboko$¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min. 1,50 m i max. 2,05 m),

- glebokosé osadnika 0,95 m,

- Srednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata §ciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w §cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien

by¢ usytuowany 2 cm ponizej $cieku jezdni.

Przykanaliki
Przy wykonywaniu przykanalikGw nalezy przestrzegaé nastgpuj qcych zasad:

trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planic i pionie (z wyjatkiem tukéw dla
podigczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonu przy podigczeniach do kanatn
ogoémosplawnego),

- przekrdj przewodu przykanalika powinien wynosié 0,20 m

- dlugo$¢ przykanalika od studzienki $ciekowej (wpustu ulicznege) do kanalu lub studzienki
rewizyjnej polaczeniowej nie powinna przekraczaé 24 m,

- wiaczenie przykanalika do kanatu moze byé wykonane za posrednictwem studzienki rewizyjnej,
studzienki krytej (tzw. $lepej) lub wpustu bocznego,

- spadki przykanalikéw powinny wynosi¢ od min. 20 %o do max. 400 %o

- kierunek trasy przykanalika powinien byé zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wigczenie przykanalika do kanalu powinno byé wykonane pod katem min. 45° max. 90°
(optymalnym 60°),

- wiaczenie przykanalika do kanatlu poprzez studzienke polaczeniows nalezy dokonywaé tak, aby
wysokos$¢ spadku przykanalika nad podloga studzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku
koniecznosci wigczenia przykanalika na wysokoéci wigkszej nalezy stosowaé przepady
(kaskady) umieszczone na zewnatrz poza $cianky studzienki,

- wigczenia przykanalikéw z dwdch stron do kanatu zbiorczego poprzez wpusty boczne powinny
by¢ usytuowane w odlegloéci min, 1,0 m od siebie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Og6lne zasady kontroli jakoéci robot podano w OST pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

" 8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robaét

Ogoélne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjy projektows, SST i wymaganiami ZRU,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalei:nja dotyczgce podstawy platnosci podano w OST pkt 9. Szczegdlowe zasady platnosci
okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normyi

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

PN-B-06250 Beton zwykty.
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BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania 1 badania.

007 Roboty elektrvezne

Kod CPV 45316100-6

1.1. Przedmiot opracowania ST

Przedmiotem opracowania niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych o$wietlenia parkingu na terenie BIT w Bielsku - Biale;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu -
wykonawstwie robét instalacyjnych w zakresie instalacji elektrycznych dla obiektu wymiennego
w punkcie 1.1. zgodnie z opracowang dokumentacja projektows.

Stosowanic podanych norm i przepiséw nie moze byé sprzeczne z innymi, obowiazujacymi
w chwili prowadzenia rob6t, normami i przepisami.

1.3.Okreslenia podstawowe.
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Okreslenia podane w niniejszej S.T. sg zawarte w pkt. 1.5 ST, a pozostale s3 zgodne
z obowigzujgcymi normami., ,,Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych” oraz aktualng
Ustawa ,,Prawo Budowlane™.

1.4. Ogélne wymagania dotvczgce robot.

Wszystkie roboty budowlano - montazowe nalezy wykonaé zgodnie z projektem oraz
obowigzujgcymi ,, Warunkami wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych”.

Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jako$é wykonania robét. W przypadkach wymagajacych
wyjadnie, usciSlenn lub wprowadzenia zmian w zastosowanych rozwigzaniach projektowych
Wykonawca ma obowigzek powiadomienia (w formie wozesniej uzgodnionegj) projektanta
i inspektora nadzoru w celu podjecia decyzji technicznych w Zgdanym lub proponowanym przez
Wykonawce zakresie.

Projekty powykonawcze lub uzupetniajace opracowane przez Wykonawce lub firmy wspéipracujace
podlegajg bezwzglednemu pisemnemn zatwierdzeniu przez projektanta instalacji elekirycznej pod
rygorem niewaznosci.

2, ZAKRES PRAC

- zabudowa szafki SO-P

- montaz nowych stalowych shupéw oswietleniowych wraz z uziemieniem oraz oprawami
oéwictleniowymi '

- montaz linii kablowych w wykopach w rurach ochronnych

- sprawdzenie uziemienia istniejgcych shupdw

- wymiana opraw o$wictleniowych na istniejgcych stupach

- wykonanie pomiaréw i préb

- oznaczenie sieci

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza robdt z klauzula Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej

3. MATERIALY I URZADZENIA

3.1. Ogélne wymagania

Przy wykonaniu robét budowlano - montazowych nalezy stosowaé materialy i wyroby
elektroinstalacyjne dopuszczone do odbioru i powszechnego stosowania w budownictwie,
posiadajace odpowiednie deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty i wskazane przez projektanta
w projekcie wykonawczym.

Stosowane materialy i urzadzenia muszg byé nowe, dobrej jakosci, o parametrach wykonawczych
okreslonych w opracowanej dokumentacji.

3.2. Wymagania dotyczgce materialéw, przechowywanie i skladowanie.
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Dla kazdego stosowanego materialu lub wyrobu nalezy zachowaé wymagania dotyczace transportu,
przechowywania i skladowania zawarte w odpowiednich tematycznych normach lub instrukgjach
producentow.

Skladowanie materialow , aparatéw i urzadzen elekirycznych powinno odbywaé sie¢ w warunkach
zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ ich wiaSciwoécei technicznych na
wskutek wpltywéw atmosferycznych lub czynnikéw fizykochemicznych.

Stupy oéwietleniowe - stalowe, ocynkowane, malowane proszkowo, fundamenty zelbetowe
prefabrykowane.

Lampy os$wietleniowe - lampa uliczna LED.

Przewody podziemne - kable elektroenergetyczne YAKXS.

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiéry nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét, zarbwno w miejscu wykonywania tych
rob6t, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
1 wytadunku materialéw i sprzetu.

Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyskaé akceptacje ZRU.

5. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow
niezbgdnych do wykonania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy przed
zabezpieczy¢ przedmioty przed ich przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniem. W czasic transportu,
zatadunku i wyltadunku aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielnych nalezy przestrzegaé zalecen
wytworey, a w szezegolnodci zabezpieczy¢ transportowane urzadzenia przed drganiami i wstrzgsami
6. WYKONYWANIE ROBOT

6.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Roboty budowlano - montazowe musza by¢ wykonywane przez uprawnionego wykonawce

w zakresie objetym niniejszym projektem, posiadajacego grupe SEP i nalezacego do Polskiej Izby

Inzynieréw Budownictwa. Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi :

- mnormami podstawowymi,

- przepisami i rozporzadzeniami zwigzanymi z normami podstawowymi,

- ,.Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych” tom V
- Wydawnictwo ,,ARKADY”

- przepisami technicznymi odpowiednimi dla danego rodzaju robét,

- przepisami BPH, ochrony ppoz. orasz ochrony przeciwporazeniowej w zakresie obowigzujacym
dla danego zakresu robét,

- projektem budowlano - wykonawczym,

- ustaleniami podj¢tymi w ramach nadzoru autorskiego.
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- Wykonawca na 14 dni przed rozpoczeciem robét powinien w RD-Kety zamowié wylaczenie
linii 1 dopuszczenie do robdt.

- Prace w poblizu urzadzen podziemnych nalezy prowadzi¢ zgodnie z uzgodnieniami branzowymi.

- Po wykonaniu robdt przylacza zglosié w Przedsiebiorstwie Geodezyjno - Kartograficznym dla
wykonania inwentaryzacji na podktadach geodezyjnych.

- Nalezy dokona¢ pomiar6w odbiorczych linii kablowych.

- Po zakohczeniu rob6t nalezy zglosié do odbioru technicznego przez RD, przedkladajac
dokumentacj¢ powykonawczg.

6.2. Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caly okres trwania rob6t, az do momentu odbioru przez Inwestora,
skuteczne zabezpieczenie wszystkich robét i wrzadzei przez siebie wykonywanych Iub
instalowanych. Wykonanie zabezpieczen nalezy do zadan okre$lonych ninigjsza specyfikacja,
a wiec w przypadku uszkodzen spowodowanych brakiem lub niedostateczng jakoscia zabezpieczen
koszty naprawy ponosi Wykonawca. '

6.3. Oznakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje przetacznikbw sterowania nalezy prawidtowo
oznakowa¢. Listwy montazowe podigczen elekirycznych i kohcéwki przewodéw wszystkich
potgczen nalezy oznakowal zgodnie =z danymi zawartymi w rysunkach wykonawczych
(powykonawczych).

W rozdzielniach nalezy umiesci¢ schematy instalacji.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.1. Kontrola jakosci robét

Kontrola jako$ci obejmuje sprawdzenie zgodnodci wykonanych robét z projektem budowlano -
wykonawczym oraz warunkami technicznymi wykonania danego rodzaju robot elektrycznych, a
takze sprawdzenic udokumentowania jakosci wykonanych rob6t (instalacji) odpowiednimi
protokotami.

Jakos¢ robot budowlano - montazowych jest sprawdzona przez 0soby upowaznione, wymienione
w odpowiednich przepisach Prawa Budowlanego.

7.2. Badania i préby pomontazowe

Po zakoriczeniu prac montazowych i po spelnieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wykonawca
wykonuje préby i pomiary pomontazowe oraz uruchamia instalacje. Po wykonaniu préb i pomiaréw
sporzadza protokoty zgodnie z wymaganiami i normami obowigzujgcymi w tym zakresie.
Podstawowym celem badan wykonanych instalacji jest stwierdzenie za pomocg pomiaréw i préb, czy
zainstalowane przewody, kable, aparaty oraz $rodki ochronne spelniaja wymagania okreglone
w odpowiednich normach, spelniaja rol¢ ochrony i zabezpieczenia 0séb i mienia przed negatywnym
oddzialywaniem instalacji elektrycznej, nie maja uszkodzen, wad lub odporno$¢ mniejsza niz
wymagana, sg dobrze dobrane, zainstalowane i wykazujg parametry okre$lone w projekcie.

Nalezy wykona¢ nastepujace pomiary:

- sprawdzenie ciaglosci zy1 kabli

- pomiar rezystancji izolacji kabh

- pomiar rezystancji uziemienia przewodu PE dla instalacji.
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7.3. Ocena wynikéw badart i pomiaréw

Wyniki badan i pomiaréw zawarte w protokotach powinny by¢ zgodne z wymaganiami
obowigzujacymi dla kontrolowanego elementu oraz instalacji elektryczne;j.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robot nalezy dokonaé zgodnie z :

- Obowiagzujacymi normami i przepisami,

- ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych” tom V
- wydawnictwo ,,ARKADY”

W przypadku robét zanikowych nalezy wykonaé odbiory czgéciowe.
Odbioru robdt powinien dokonywa¢ ZRU, przedstawiciel Zaktadu Energetycznego przy udziale
wykonawcy robét. '

Niezbgdnymi dokumentami wymaganymi przy odbiorze rob6t sg :

- protokoly odbioru robdt zanikowych i ulegajacych zakryciu,

- karty gwarancyjne,

- certyfikaty i aprobaty techniczne,

- dokumentacja powykonawcza,

- protokoty pomiarow,

- instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji zainstalowanych urzadzen.

9. NORMY 1 PRZEPISY

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe.
projektowanie i budowa

PN-IEC 60364-5-53:2000 Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza.

PN-57/E-05022 Zabezpieczenia nadmiarowo-pradowe  przewodow
w urzadzeniach odbiorczych,

PN-IEC 60364-4-443:1999 Ochrona przed przepigciami.

PN-IEC 60364-5-534:2003r. Dobéor 1 montaz wyposazenia elektrycznego.
Urzadzenia do ochrony przed przepig¢ciami.

PN-IEC 60364-5-54:1999 Uziemienie 1 przewody ochronne.

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

PN-E-0470 Wytyczne pomontazowe badah odbiorczych.

PN-IEC 60364-4-41:2000 Ochrona przeciw porazeniowa.
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Inne dokumenty i przepisy:

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych tom V
- wydawnictwo ,,Arkady” 1988 r.

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych, Instytut Energetyki - WEMA 1988 1.
Rozporzadzenie Ministra Przemysiu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadaé¢ urzadzenia elektroenergetyczne w  zakresie ochrony
przeciwpozarowej

(Dz. U.nor 8121990 1.)

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. , Prawo Budowlane” wraz z p6Zniejszymi zmianami.
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